POWER
BELT

v BIPOLARIS LEPTETO MOTOROK
BIPOLAR STEPPER MOTORS

NEMA 17 (0,18Nm) TiPUS
NEMA 17 (0,18Nm) TYPE
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Kompatibilis Nyomaték Fazis aram Lépészog  Fesziiltség  Fazis ellenallas
Cikkszam  meghajto cikkszama  Torque Fazis  Phasecurrent Stepangle  Voltage Phase resistor
Code Compatible Phase
driver code (Nm) (8) ©) (V) (@
93.034.001 93.034.029 0,18 2 08 18 232 2,9+ 10%
NEMA 17 (0,44Nm) TIPUS
NEMA 17 (0,44Nm) TYPE
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Motor Kompatibilis Nyomaték Fazis aram Lépészog  Fesziiltség  Fazis ellendllas
cikkszama meghajto cikkszama Torque Fazis  Phase current Stepangle Voltage Phase resistor
Motor code Compatible Phase .
driver code (Nm) (A) ) (V) (@
93.034.003 93.034.029 0,44 2 1,68 09 28 1,65
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1. Tekercs
1. Coil

2. Tekercs
2. Coil

A motor

és vezérlé bekotése

Connecting the motor and driver

Fazis indukcio
Phase induction

mH

3+20%

1. Tekercs
1. Coil

2. Tekercs
2. Caoll

A motor

Rotorinercia  Tomeg
Rotorinertia =~ Weight
(gem?) (kg)
40 0,25

Ar I
A ]
Bs |
B |
és vezérls bekéotése

Connecting the motor and driver

Fazis indukcio
Phase induction

41

Rotor inercia Tomeg
Rotorinertia =~ Weight
(gem?) (kg)
68 0,38



NEMA 17 (0,5Nm) TiPUS
NEMA 17 (0,5Nm) TYPE
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Motor Kompatibilis Nyomaték Fazis aram Lépészog  Fesziiltség  Fazis ellenallas
cikkszama meghajto cikkszama  Torque Fazis  Phase current Stepangle Voltage Phase resistor
Motor cod Compatible Phase .
otor code driver code (Nm) (A) ( ) (V) (ﬂ)
93.034.002 93.034.029 05 2 1,68 18 3,36 2+£10%
NEMA 23 (1Nm] TIPUS
NEMA 23 (1Nm) TYPE
206+1 max 56 564
16 48 4714 %02 4x@51
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Kompat.|b|l|s'meghajto Nyomaték Fazis aram Lépészog  Fesziiltség  Fazis ellenallas
Motor LTt Torque  fizis Phasecurrent Stepangle  Voltage  Phase resistor
ckkszama  Compatible driver code EHb
Motor code 16 digitali s
analdg igitalis o
analog digtal (L) @ 0 ik @
93.034.004 93.034.029  93.034.030 1 3 09 2,7 09

Phase induction

1. Tekercs A+
1. Coil &

2. Tekercs B+
2. Coil 8-

A motor és vezérlG bekétése

Connecting the motor and driver

Fazis indukcio Rotorinercia  Tomeg
Rotorinertia ~ Weight

mH (gem?) (kg)

3,8 £20% 68 0,35

1. Tekercs A+
1. Coil A

2. Tekercs B+
2. Coil 8

A motor és vezérl6 bekdtése
Connecting the motor and

driver
Fazisindukcio  Rotorinercia Tomeg
Phase induction  Rotorinertia Weight
mH (gem?) (kg)
35 300 0,7
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NEMA 23 (1,2Nm) TiPUS

NEMA 23 (1,2Nm) TYPE

206+1 maxs 564 1. Tekercs Ar =
16 48 4714 £02 Ax@51 1.Coil » =™
1l [
o @ ®] 2. Tekercs B8+
= By 2. Coil 5 ==
3 o— iz
® A motor és vezérl6 bekdtése
| $ @& Connecting the motor and driver
i 8 B
g N AWG224 UL1007
Kompacti:(I::;séﬁzghajto Nyomaték Fazis aram Lépészog  Fesziiltség Fazisellendllds  Fazisindukcio  Rotorinercia  Tomeg
Motor 5 ” Torque  Fazis Phasecurrent Stepangle  Voltage Phaseresistor  Phaseinduction Rotorinertia  Weight
cikkszama  Compatible driver code
Motor code 16 digitali i
analdg igitalis o .
analog digtal (Nm) (R) () V) (@) mH (gem?) (kg)
93.034.005  93.034.029  93.034.030 1.2 2 3 18 2,7 09 2,5 300 0,7
NEMA 23 (1,8Nm)] TIPUS
NEMA 23 (1,8Nm] TYPE
1. Tekercs A+ o
21+05 max 76 . 1. Coil A —
I i ‘
- 2. Tekercs B+
Sy e 2. Coil 5 ===
vy —— <r
pe S E
S A motor és vezérl6 bekétése
| L\l\ 1t Connecting the motor and
16_ g driver
< L1007
AWG22
Motor Kompatibilis Nyomaték Fazis dram Lépészog  Fesziiltség  Fazisellendllds  Fazisindukcié  Rotorinerca  Tomeg
cikkszama meghajto cikkszama Torque Fazis Phasecurrent Stepangle Voltage Phaseresistor  Phaseinduction Rotorinertia ~ Weight
M d Compatible Phase .
otor code driver code (Nm) () ) (V) (@) mH (gem?) (kg)
93.034.007 93.034.029 18 2 28 09 3,22 1,15£10% 5.6+20%mH 480 1
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NEMA 23 (1,9Nm) TiPUS
NEMA 23 (1,9Nm) TYPE

1. Tekercs A+ ==
21+05 max 76 1. Coil A —
| i ‘
- 2. Tekercs B8+
=N . 2. Coil 5 ===
1| — 5
S A motor és vezérl6 bekéotése
| || 1 Connecting the motor and
% \ 2 J]H]]l driver
E L1007
AWG22
Kompacti:(I::;sénl:‘:gha]to Nyomaték Fazis aram Lépészog  Fesziiltség Fazisellenallas  Fazisindukcid ~ Rotorinercia Tomeg
Motor 5 5 Torque Fazis Phasecurrent Stepangle Voltage  Phaseresistor Phaseinduction Rotorinertia Weight
cikkszama  Compatible driver code
Motorcode  apalég digitalis Phase
o 2
analog digtal (Nm) (A) () (V) (@) mH (gem?) (kg)
93.034.008 ~ 93.034.029 = 93.034.030 19 2 2,8 18 3 11 3,6 480 1
NEMA 24 (2Nm] TIPUS
NEMA 24 (2Nm] TYPE
2405 max 67 - 4,'16:+nb - 1 Tekercs s
S - 1. Coil » =2
o e o]
ol 20 2. Tekercs B+
& | g . 2. Coil 5 ===
% ~ I rx@); @: gr a
| ggi”- T A motor és vezérl6 bekitése
: €] ©J~ | Connecting the motor and
18 S L M driver
Z L1007
E ANG22
1o
Kompa:i::::':é"':':gha'to Nyomaték Fazisdram  Lépészog  Fesziiltség Fazisellenallds  Fazis indukcié Rotorinercia  Tomeg
Motor . . Torque Fazis Phasecurrent Stepangle Voltage  Phaseresistor Phaseinduction  Rotorinertia ~Weight
cikkszama Compatible driver code
Motorcode  3paldg digitalis Phase
igitali o 2
analog digtal (Nm) (R) ) (V) (@ mH (gem?) (kg)
93.034.011 93.034.029  93.034.030 3 2 4 18 32 08 35 860 14
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NEMA 24 (3Nm) TiPUS
NEMA 24 (3Nm) TYPE

2441 871 o 60

238,1+0,05
1004
o

UL1007 AWGZ22

|

1. Tekercs A+
1. Coil » ===

2. Tekercs B+
2. Coil 5 ===

A motor és vezérlG bekétése
Connecting the motor and
driver

Kompa(ti:(lﬂ;sénl:‘:ghajto Nyomaték Fazis aram Lépészog  Fesziiltség Fazisellendllas  Fazisindukcio  Rotorinercia Tomeg
Motor 5 " Torque  F4zis Phasecurrent Stepangle Voltage Phaseresistor Phaseinduction Rotorinertia Weight
cikkszama Compatible driver code
Motor code 16 digitali frase
analdg igitalis o .
analog digtal (Nm) (R) () V) (@ mH (gem?) (kg)
93.034.011 93.034.029  93.034.030 3 2 4 18 32 08 35 860 14
NEMA 24 (4Nm] TIPUS
NEMA 24 (4Nm) TYPE
24405 100+ 1
3 20
?; | :L |
S
16 ‘ TS
- QS
K2
(=1
=k
E
o Kompa;:(l::;sén:ghajto Nyomaték Fazisaram  Lépészog Fazisellendllds Fazisindukcio  Rotorinercia Tomeg
otor _p aee i i i inarti i
cikkszma  Compatible driver code Bekotgs Torque  Fizis Phasecurrent Stepangle Phaseresistor Phaseinduction Rotorinertia Weight
Motor code v diaital Connecting Phase
analdg igitalis o 2
analog digtal i ) 0 (@ mH (gam’) (kg)
Parhuzamos / Parallel 4 4 0,7 3
93.034.012  93.034.029  93.034.030 Soros / Serial 4 2 2 18 28 12 1200 16
Unipoléris / Unipolar 28 28 14 3
A. Bipolaris — soros / A. Bipolar - serial B. Bipolaris — parhuzamos / B. Bipolar - parallel
ke P2
1. Tekercs A+ 1. Tekercs A+HE

1. Coil p HENC 1. Coil A
(koz6s: sarga és kék)
(joint: yellow and blue)

2. Tekercs B+ 2. Tekercs B+

2.Coil g ™= NC 2.Coil p-mm

(kdz6s: narancs és barna)
(joint: orange and brown)

A motor és vezérl bekdtése / Connecting the motor and driver
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NEMA 34 (3,2Nm) TiPUS
NEMA 34 (3,2Nm) TYPE

B+05, vt 6%55 | 1. Tekercs A+ ==
: 1. Coil » =2
[
I
g 21 -2+ 2. Tekercs B8+
el =] . 2. Coil p =
8 5
t A motor és vezérl6 bekdtése
16— Connecting the motor and
[[[U driver
K°'“"a(::(':('l'z‘émg"a’t° Nyomaték Fazis sram Lépészog  Fazisellendllas  Fazisindukcié  Rotorinerda  Tomeg
Motor . X Torque  Ffazis Phasecurrent  Stepangle Phase resistor Phase induction Rotor inertia Weight
cikkszama Compatible driver code Ph
ase
Motorcode  analgg digitalis . ,
analog digtal Ll ) ) @ mH (gem?) (kg)
93.034.030
93.034.013 93.034.029 2 4 18 0,7£10% 3,9+20% 1200 17
93.034.031
NEMA 34 (6,6Nm) TIPUS
NEMA 34 (6,6Nm) TYPE
85 —
1. Tekercs A+
- B0z 1. Coil » ===
P14 000 | ) '
o 2. Tekercs B+
= T — - 2. Coil 5 ===
= % !
| A motor és vezérl6 bekdtése
ol H@B5, Connecting the motor and
1o driver
UL1007 AWG18
3705 12741 !
Kompacti:(lﬁ;s;:\n:ghajto Nyomaték Fazis dram Lépészog  Fazisellendllds  Fazis indukcié Rotor inercia Tomeg
Motor cikkszama 3 ; Torque Fazis Phasecurrent Stepangle Phaseresistor  Phaseinduction Rotorinertia  Weight
Compatible driver code
Motor code o AT Phase
analdg igitalis . ,
analog digtal (Nm) () () (@) mH (gem?) (kg)
93.034.030
93.034.014 93.034.029 , 2 5 18 0,5 4 2000 3,2
93.034.031
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NEMA 34 (8,7Nm) TiPUS
NEMA 34 (8,7Nm) TYPE

205 max 118
L
P
-8 2 |
8 &

min 500
RW0.75mm’

Il

Kompatibilis meghajto

— Nyomaték Fazis dram Lépészog  Fazis ellenéllas
M ikksza Gl ] Torque Fazi Phase current  Stepangle  Phase resistor
otor cikkszama compatible driver code aZs
Motor code AT Phase
igitalis .
digtal (Nm) ® y) (@
93.034.015 93.034.031 8,7 2 6 18 0,6

NEMA 34 (12Nm) TiPUS
NEMA 34 (12Nm) TYPE

32405 max 156 ~ . ]

Fazis indukcio
Phaseinduction ~ Rotorinertia =~ Weight

‘ {

260 s

—
25

N

16_||

Kompat.lblllslmeghajto Nyomaték Fazis aram Lépészog Fazis ellenallas
Motor ke Torque Fazi Phasecurrent  Stepangle  Phase resistor
ckkszama  Compatible driver code azls
Motor code digitalis Phase
digtal (Nm) (R) () (@)
93.034.031
93.034.016 12 2 6,2 18 0,75
93.034.032
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Fazis indukcio
Phase induction ~ Rotorinertia  Weight

1. Tekercs A+ =

1. Coil » ===

2. Tekercs B+

2. Coil 5 ===

A motor és vezérlG bekétése

Connecting the motor and
driver

Rotorinercia  Tomeg

mH (gem?) (kg)

6,5 2700 38
1. Tekercs A+ oo
]

1. Coil A

2. Tekercs B+

2. Coil 5 T

A motor és vezérl6 bekotése

Connecting the motor and
driver

Rotorinercia  Tomeg

mH (gem?) (kg)

9 4000 55



NEMA 43 (20Nm) TiPUS
NEMA 43 (20Nm) TYPE

1. Tekercs A+
55405 150£1 89402 1. Coil —

5‘ 2. Tekercs B+
S o 2. Coil 5 ===
o~ 2 +H| =
IS
8 p ‘i s
15} A motor és vezérl6 bekitése
|22 Connecting the motor and
driver
Kompatibilis meghajto . (g o . - anaf aa A %
T Nyomaték Fazis aram Lépészog  Fazisellendllas  Fazisindukcié  Rotorinercia  Tomeg
ikksza C e L) Torque 27 Phase current  Stepangle  Phaseresistor  Phaseinduction Rotorinertia =~ Weight
Motor cikkszama  compatible driver code q Fazis ey g
Motor code ot Phase
igitalis o 2
digtal (Nm) (R) () (@) mH (kgem?) (kg)
93.034.031
93.034.017 20 2 6,5 18 0,72 12,8 210 8,4
93.034.032
NEMA 43 (33Nm) TIPUS
NEMA 43 (33Nm) TYPE
1. Tekercs A+ o
$£03 Dzt 1. Coil » ===
él g o~ 2. Tekercs B+
2 ol I 2. Coil 5 -
2 8 g
o 15_| "l
o A motor és vezérlé bekdtése
- Connecting the motor and
driver
Kompacti:(l;::lzsa'n:ghajto Nyomaték Fazis dram Lépészog Fazis ellendllas Fazis indukcio Rotorinercia  Tomeg
Motor = 5 Torque Fazis Phase current Step angle Phaseresistor ~ Phaseinduction  Rotorinertia =~ Weight
cikkszama  Compatible driver code
Phase
Hotorcode digitali (Nm) ® €) @ mH (gam) ()
digtal 9 9
93.034.031
93.034.018 33 2 8 18 0,71 15,38 330 n,7
93.034.032
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v BIPOLARIS LEPTETO MOTOR MEGHAJTOK
BIPOLAR STEPPER MOTOR DRIVERS

ANALOG M545D TiPUS
ANALOG M545D TYPE
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Tapfesziiltség Kimeneti aram Logikai jeldram Bemeneti impulzus

Frec frekvancia Kornyezeti homérséklet Tome
Cikkszim Power supply Output current Logic signal flow ) Amlrient P Weighgt
L3 Min. Max. Min. Max. Min. Max. Min. Max.
(VD) (R) (mA) (kHz) (0 (kg)
93.034.029 20 50 13 45 7 16 0 200 -10-+45 0,2
DIGITALIS DMb556D TIPUS
DIGITAL DM556D TYPE
95
2 32 4
oD 1’,‘ (]
ol ]e e
48
3
5

Bemeneti impulzus

Tapfesziiltség Kimeneti aram log'ika'i jelaram frekvancia e T e
Cikkszam Power supply Output current Logic signal flow Input pulse frequency Aml‘:/ient temperature Weighgt
e Min. Max. Min. Max. Min. Max. Min. Max.
(VDC) (R) (mA) (kHz) (°0) (kg)
93.034.030 24 50 21 5,6 (4 RMS) 7 16 0 200 -10-+45 0,2
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DIGITALIS DM860A TiPUS
DIGITAL DM860A TYPE

52
97
M«
e — @ (U
o 5 3
2 e
] 47%— 5 X
235 455 “\3% 5 .ﬂ:
Tapfesziiltség Kimeneti aram Logikai jelaram Bem:r::,lallrlr:?aulzus . S N .
L el ornyezeti homérsékle
Cikkszém Power supply Qutput current Logicsignal flow Input pulse frequency Ambient temperature
L) Min. Max. Min. Max. Min. Max. Min. Max.
(VDC) (R) (mA) (kHz) (°0)
93.034.031 30 110 2 7.2 (6 RMS) 7 16 0 200 -10-+45
DIGITALIS 2DM2280A TIPUS
DIGITAL 2DM2280A TYPE
& ) 127 )
T s
% D g %
¢ ¢ ~
30 119
Tapfesziiltség Kimeneti aram Bemeneti impulzus frekvancia - T
e Power suppl Output current Input pulse frequenc Qe I IE R
Cikkszam PPly P P el Ambient temperature
Code Min. Max. Min. Max. Min. Max.
(VAC) (R) (kHz) (0
93.034.032 80 240 8 (RMS) n 0 200 -10-+45

Tomeg
Weight

(kg)
0,2

Tomeg
Weight

(kg)
15
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